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1. Ogolny opis urzadzenia

Kontrolery systemu (élénet speiniaja zarowno funkcje Kontroli Dostepu jak i Rejestracji
Czasu Pracy. Konfiguracja kontroler6w ustawiana jest z komputera, z programu ¢id. Po
skonfigurowaniu kontrolery moga pracowa¢ samodzielnie — niezaleznie od komputera.
Posiadajg zegar czasu rzeczywistego oraz nieulotng pamie¢ typu Flash pozwalajaca na zapa-
migtanie 10 tys kart i1 zarejestrowanie 32 tys zdarzen. Przy pracy on-line wszystkie
zarejestrowane zdarzenia sg na biezaco pobierane do komputera.

Kontroler 646é-K12 obstuguje dwa niezalezne przejscia, dla ktorych mozna indywidualnie
okresli¢ reguty dostepu. Z kazdym przej$ciem sg na stale zwigzane nastepujace elementy:

Przejscie 1 Przejscie 2

Wyijscie przekaznikowe do sterowania rygla OuUT1 ouT2
Wyijscie tranzystorowe (dodatkowy buzer) OuUT3 ouT4
Wejscie — przycisk wyjscia IN1 IN3
Wejscie — czujnik otwarcia IN2 IN4
Interfejs do czytnikéw R1-R2 R3-R4

Kontroler ¢id-K12 mozna tez skonfigurowa¢ do obstugi jednego przejscia. W takim
wypadku wszystkie interfejsy do czytnikdw zwigzane sg z tym przej$ciem.

2. Dane techniczne

- Pamigc¢ kart: 10 000
- Pamig¢ zdarzen: 32 000
- Potaczenie z komputerem: RS485 (do 1km)
o Izolacja potaczenia: 2,5 kV RMS
o Predko$¢ transmisji: 57600 Bodow
- Podlaczenie czytnikow: 4xRS232 lub 2xWiegand lub 2xTrack2
lub 2xData/Clock
- Magistrala lokalna: RS485 (9600 Bodow)
- Wyjscia przekaznikowe: 2 —-NO 24V/1A (NC 240V/0,6A)
- Wyjscia tranzystorowe: 2-0C I5V/1A
- Impuls otwarcia rygla: do 60s
. Przyciski wyjscia: styki NO Iub NC
- Czujniki otwarcia drzwi: styki NO lub NC
- Doktadno$¢ zegara: +10s/miesigc (20°C)

4 bk12-11_1.2 ©05/2013 MicroMade
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2. Dane techniczne bébi-K12
- Napigcie zasilania: 12,6V (pracuje od 11V do 14V)
- Pobor pradu: 100mA
- Wymiary: 130%130%35mm
- Temperatura pracy: 0°C ... +70°C

3. Polaczenie z komputerem

W systemie bébinet do potaczenia kontrolerow z komputerem wykorzystano tacze w standar-
dzie RS485. Do jednej linii RS485 mozna podlaczy¢ do 100 kontrolerow systemu bébinet.
Linia ta jest tgczona z portem RS232 komputera za posrednictwem interfejsu ¢d64-F21 lub
poprzez port Ethernet za pos$rednictwem interfejsu ¢46d-F22.

Kontrolery instalowane sg w roznych, odleglych od siebie, miejscach budynku. W zwigzku z
tym potencjaly mas poszczego6lnych kontrolerow moga by¢ rézne. W przypadku takich zda-

rzen jak uderzenie pioruna w poblizu budynku lub przepigcia wywolane awariami sieci
energetycznej, roznica tych potencjaldow moze osigga¢ chwilowo duze wartos$ci.

Dla uniknigcia przepltywu przez facze RS485 pradow wyréwnawczych (wywotanych tymi
roznicami) kontrolery 1 interfejsy zostaly wyposazone w izolacj¢ galwaniczng wytrzymujaca
2,5kV RMS.

3.1 POLACZENIE ZA POMOCA INTERFEJSU BIBI-F21

Potgczenie RS485 musi mie¢ posta¢ jednej cigglej linii (nie moze si¢ rozgaleziac¢) biegnace;j
przez wszystkie tgczone kontrolery i interfejs ¢4d-F21. Maksymalna dtugo$¢ tego polaczenia
wynosi 1000 m. Dopuszczalne jest podigczanie poszczegoélnych urzadzen przez krotkie
boczne odgatezienia od linii gléwnej. Maksymalna dtugos¢ takiego odgatezienia to 10 m.
Wykonanie polaczenia z wykorzystaniem krotkich odgatezien pozwala na tatwiejsze odla-
czenie (w razie potrzeby) ktoregos z kontrolerow bez naruszania polaczenia z pozostatymi.

Potaczenie powinno by¢ wykonywane za pomoca kabla UTP (powszechnie stosowanego do
faczenia sieci komputerowych). Potgczenie wykorzystuje dwie pary przewodow.

Kazde z urzadzen taczonych do linii RS485 (kontrolery, interfejs) posiada trzy zaciski
(oznaczone RSA, RSB i RSG) przeznaczone do wykonania tego potaczenia. Polaczenie
nalezy wykona¢ w nastepujacy sposob:

- Jedna para skreconych przewodow:
o przewdd 1 —laczy zaciski RSA wszystkich urzadzen
o przewdd 2 — taczy zaciski RSG wszystkich urzadzen
- Druga para skreconych przewodow:
o przewdd 1 —taczy zaciski RSB wszystkich urzadzen
o przewod 2 — laczy zaciski RSG wszystkich urzadzen

©05/2013 MicroMade bk12-11 1.2 5



/4 ®
Gili-K12 3. Pofaczenie z komputerem $‘||\ﬁ

Zaciski RSG (izolowana masa potaczenia RS485) sg potaczone dwoma przewodami (po jed-
nym w kazdej parze). Te dwa przewody powinny by¢ dodatkowo polagczone w jednym
miejscu z masg ochronng budynku. Potgczenie to najprosciej jest wykonaé przy jednym z
kontroleréow. Potaczenie izolowanej masy linii RS485 z masa ochronng zapobiega groma-
dzeniu si¢ w linii RS485 tadunkéw elektrostatycznych. Wazne jest, aby to potaczenie byto
wykonane tylko w jednym miejscu. Potaczenie przewodow RSG do masy ochronnej
budynku w kilku miejscach spowoduje przepltyw pradow wyrownawczych przez te prze-
wody niweczac skutecznos$¢ zastosowanej w kontrolerach izolacji galwaniczne;.

Dla uniknigcia odbi¢ w linii RS485, musi ona by¢ obcigzona na koncach odpowiednimi
rezystorami. Dlatego w urzadzeniach znajdujacych si¢ na koncu linii muszg by¢ zalozone
zwory oznaczone "END" (koniec linii). W pozostatych urzadzeniach zwory te muszag by¢
zdjete.

Interfejs 646d-F21 moze by¢, tak jak kazdy z kontrolerow, jednym z posrednich urzadzen w
linii. Pozwala to na poprowadzenie linii RS485 w dwie strony od komputera. Zdj¢cie zwory
"END" w interfejsie ¢d¢d-F21 wymaga otwarcia jego obudowy (fabrycznie zwora ta jest zato-
Zona).

3.2 POLACZENIE ZA POMOCA INTERFEJSU BIBI-F22

Interfejs 6dbé-F22 pozwala wiaczy¢ magistrale RS485 z podwieszonymi kontrolerami do naj-
blizszego gniazdka sieci LAN lub do routera internetowego. Dzigki temu upraszcza si¢
wykonanie instalacji w obiektach wyposazonych w okablowanie strukturalne. W szczegdl-
nosci kazdy kontroler moze by¢ wpiety w istniejaca siec LAN poprzez interfejs ¢dé-F22 .

Magistrala RS485 musi mie¢ posta¢ jednej ciaglej linii (nie moze si¢ rozgaleziac) biegnace;j
przez wszystkie taczone kontrolery (max.100) i interfejs ¢é464-F22. Maksymalna jej dtugo$¢ to
1000 m.

Potaczenie powinno by¢ wykonywane za pomocg kabla UTP (powszechnie stosowanego do
faczenia sieci komputerowych). Potaczenie wykorzystuje jedng pare przewodow.

Zaciski kontrolera oznaczone RSA 1 RSB 1aczy si¢ z odpowiednimi zaciskami RSA 1 RSB
interfejsu 6é6d-F22. Zwory END konca linii w kontrolerach powinny by¢ zdjete. W skrajnym
(koncowym) kontrolerze na magistrali nalezy rownolegle do zaciskéw RSA i RSB podia-
czy¢ rezystor 100 Q, ktory jest dodatkowo dotaczany do interfejsu ¢dbé-F22. Drugi rezystor
100 Q jest wpigty w druga parg zaciskow RSA 1 RSB interfejsu. Jezeli interfejs jest w
srodku magistrali to nalezy zdja¢ ten rezystor i wpig¢ go rownolegle do stykow RSA — RSB
drugiego skrajnego kontrolera.

4. Czujnik sabotazowy

Kontroler 646é-K12 posiada wejscie In5, do ktdérego mozna podlgczy¢ czujnik sabotazowy.

W typowej instalacji, gdzie kontroler bedzie umieszczony razem z zasilaczem 1 akumulato-
rem w jednej metalowej obudowie, do tego wejscia nalezy podlaczy¢ czujnik otwarcia tej

6 bk12-11_1.2 ©05/2013 MicroMade



M

4. Czujnik sabotazowy (ibéi-K12

obudowy. Powinien on by¢ wiaczony migdzy wejscie InS 1 GND 1 pracowaé jako normalnie
zwarty (NC).

5. Sterowanie ryglem

Kontroler ¢4é6é-K12 posiada dwa wyjscia przekaznikowe przeznaczone do sterowania rygli
elektromagnetycznych (tryb NO, obcigzalno$¢ 24V/1A) lub elektromagneséw blokujacych
drzwi (tryb NC, obcigzalnos¢ 24V/0,6A). Wyjscia te sg zabezpieczone przed zwarciem w
obwodzie sterowanym jak i przed przepigciami powstajagcymi w momencie wigczenia pradu.

Mimo to, w celu thumienia zaklocen bezposrednio w miejscu ich powstawania, kazda
cewka rygla powinna by¢ zbocznikowana dioda (np. 1N4007).

Ze wzgledu na duzy prad sterowania rygli, ich obwody powinny by¢ poprowadzone
niezaleznie od pozostalych polaczen kontrolera.

6. Interfejsy do czytnikow

Kontroler 6é6é-K12 posiada 2 interfejsy R1-R2 i R3-R4 stuzace do podigczenia czytnikow.
Kazdy z nich moze by¢ niezaleznie ustawiany do wspotpracy z r6znymi czytnikami.
Ponizszy opis bedzie postugiwat si¢ symbolami interfejsu R1-R2. Interfejs R3-R4 jest iden-
tyczny, a symbole tworzone sg analogiczne (R3 zastepuje R1, natomiast R4 zastgpuje R2).

Kazdy interfejs posiada 2 linie wyj$ciowe: R1T 1 R2T (T-transmit) oraz dwie linie wej-
sciowe: RIR i R2R (R-receive).

Obecnie, kontroler 646d-K12 moze wspolpracowaé z czytnikami o czterech roznych interfej-
sach:

Standardowy interfejs czytnikOw éibinet
Czytniki tibinet (np. titi-R32, ¢iti-R21, (é(i-R33) posiadajg dwuprzewodowe tgcze RS232
- tak wigc do kazdego interfejsu mozna podlaczy¢ 2 takie czytniki.

- Interfejs Wiegand
Po wybraniu tego ustawienia kontroler powinien prawidlowo wspotpracowac
z dowolnymi czytnikami z interfejsem Wiegand. Testowany byt po podlaczeniu
czytnikow firmy HID, Idesco 1 z czytnikami biometrycznymi.

« Interfejs GP60RS
Ta odmiana interfejsu szeregowego umozliwia prawidtowg wspotprace z czytnikami
dalekiego zasiegu GP60 i GP90 firmy Promag

- Interfejs Track?2
Jest to interfejs przeznaczony do podiaczenia czytnikow kart magnetycznych.
Kontroler prawidlowo wspoétpracuje tylko z kartami zapisanymi w standardzie SCM
(SCM - system kontroli dostepu oparty o karty magnetyczne, produkowany dawniej
przez firm¢ MicroMade).

©05/2013 MicroMade bk12-11 1.2 7
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7. Podlaczenie czytnikow

7.1 PODLACZENIE CZYTNIKOW BIBINET

Funkcja w czytniku Kolor przewodéw ((ii-R32)
R1T RxD biaty
R1R TxD zZielony
R2T RxD (drugi czytnik) biaty
R2R TxD (drugi czytnik) zielony

7.2 PODLACZENIE CZYTNIKOW WIEGANDA

Funkcja w czytniku Kolor przewodéw (HID ProxPoint)
R1T LED pomaranczowy
R1R Data O zielony
R2T Buzer 20ty
R2R Data 1 biaty

Uwagal!

Kontrolery (i(i-K12 sa wstepnie ustawione na wspoélprace ze standardowymi czyt-
nikami (ilinet. W takim wypadku linie wyjsciowe (RI1T i R2T) sa ustawione w
stanie stabilnym niskim. Przy podlaczeniu czytnikow Wieganda spowoduje to wila-

czenie na stale buzera. Dlatego zaleca si¢ dokonanie wst¢epnej konfiguracji
kontrolerow i dopiero pozniej podlaczanie czytnikow.

7.3 PODLACZENIE CZYTNIKOW TRACK2

Funkcja w czytniku Kolor przewodéw (MR Sensors 56T2B)

R1T LED pomaranczowy
R1R Data brgzowy

R2T Buzer

R2R Clock Zotty

8 bk12-11_1.2 ©05/2013 MicroMade
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8. Konfigurowanie kontrolera z programu bibi bébi-K12

8. Konfigurowanie kontrolera z programu (é(4

Konfiguracje kontrolera nalezy ustawi¢ z programu éélé. Po otwarciu okienka: Opcje sys-
temu 6ébé nalezy w lewej czeSci okna wskazac¢ kontroler 646d-K12, i w prawej czesci ustawié
jego konfiguracje.

Opcje systemu, bibi

| ztawienia spstemu l

@ MicroMade Zeqgar urzadzenia
= r;’i Poart komunik.acyiny [COMT] Czaz: [121514 = Data:|24 rmarca 2E|11ﬂ
= m‘ el e Wartodé korekcj zegara [sekundy/tydzien] : 1] 3:
- . preejécie nr 01 e
ivb prac
B cainikRaz- 2013 YR RIasy
I czytnik 32 - B196 [+ Blokowanie rejestraci po zapetnieniu parmigc

o= przejécie nr 02 [ Obshuga tylko jednego wyiécia w kontrolerze
: I caytrik R32 - 2814 [ “Wyjfcia dziskajace zaleznie - funkoja Sluzy

B conkrz-e155 | 1

R1-R2: |2« bibi2 | R3-R4: |2 = hbibi2 -

H10.03.2011 do 24.03.2011

Archivium 'wiegand
T GPEORS
SCM Track2

Mowvar /T
k.11 wWiegand

Czas pamigtania zdarzef w tybie kontroll APB : | 255

oK | e | |

bebé net

- Blokowanie rejestracji po zapelnieniu pamieci — zaznaczenie tej flagi zabezpiecza
przed utratg zarejestrowanych zdarzen, jezeli kontroler jest rzadko taczony z kompute-
rem. Kontroler przestanie rejestrowac kolejne zdarzenia, jezeli cala pamig¢¢ bedzie
zapeliona rejestracjami nie zebranymi przez komputer. Jezeli kontroler jest na state
potaczony z komputerem, ustawienie tej flagi nie ma znaczenia.

- Obsluga tylko jednego wyjscia w kontrolerze — zaznaczenie tej flagi powoduje,
ze kontroler obstuguje tylko jedno przejscie. Wszystkie czytniki sg wtedy przetaczone
na to wyjscie.

- Wyjscia dzialajg zaleznie — funkcja Sluzy — zaznaczenie tej flagi powoduje, ze kon-
troler realizuje funkcje Sluzy. Otwarcie jednych drzwi moze nastgpi¢ tylko wtedy,
jezeli drugie drzwi sg zamkniete.

©05/2013 MicroMade bk12-11 1.2 9
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bébi-K12 8. Konfigurowanie kontrolera z programu bibi

- Interfejsy do czytnikow R1-R2 i R3-R4 — te pozycje pozwalaja na wybranie odpo-
wiednich interfejsow, w zalezno$ci od tego jakie czytniki beda podtaczone do
kontrolera.

Jezeli wybierzemy interfejs bibi2, to po podigczeniu czytnikow éébémet zostang one automa-
tycznie zgloszone do komputera i pojawig si¢ na li§cie urzadzen.

Czytniki pracujace z innym interfejsem (Wiegand, Track2, Data/Clock) nie moga same zgla-
sza¢ si¢ do kontrolera. Dlatego tez, po wybraniu okreslonego interfejsu, kontroler
natychmiast zglasza do programu obecnos¢ takich czytnikdéw, bez wzgledu na to, czy sg w
rzeczywisto$ci podiaczone.

Czytniki z interfejsem Track2 zglaszane sg do programu jako czytniki R40, czytniki z inter-
fejsem Wieganda jako R41, natomiast czytniki firmy Novar (Data/Clock) jako R42. Numer
czytnika tworzony jest z numeru kontrolera oraz pozycji podtaczenia czytnika.

Po wstepnej konfiguracji kontrolera przystepujemy do konfiguracji przej$¢ (sterowanie
rygla) 1 czytnikow podpigtych do kontrolera. Przy ich konfiguracji bardzo przydatne moga
okaza¢ si¢ wypelione karty ewidencyjne interfejsow. Poprawnie wypetnione zawieraja
informacje o miejscu zamontowania kontrolerOw 1 rozmieszczeniu podtagczonych do nich
czytnikow (wejscie — wyjscie).

Opcje systemu bibi

| ztawienia suztemu l

? Wersja DEMD Zegar urzadzenia
= r#" Part komunik.acyjny [COR1) Czaz: | 221211 Data:| 4 marca EDDBLi
[ m kontroler K12 - 20 Wartoic korekoji zegara [zekundy/tydzien) ] 3:
+ 8] kontroler K12 - 1485 Eepe
== odzaje rejestraci
s @ kontroler K12 - 1487 e
+ B kontroler K12 - 1489 Obszar:  |RLP Ed
- 8] kontroler K12 - 1490 [ S [ — p— =]

B canik R21- 438
B cazvnik R32- 2505
& preycisk/ozulka
A czujnik obwarcia
w8 kontroler K12 - 1431
+ B kontoler K12 - 1434

Chugosc impulsu: | & bd ak.zimum obwarzia: | 10

Wimnaganie PIM kadu przy [ wejsciu [ wyidciu
[v Czujnik obwarcia nom. © zamkniely & abwarty
v Praycisk / czujka nom. © zamknighy  ©* abwarty
[ Dozwolone obwarcie drizwi klamka od wewnatrz

'

Plan obwarcia drzwi ;| <standardowys ﬂ |
; <higdy: ~

Obszar kantroll APE : | 1224 histabilnas =

< standardowy:
<tryb astabilry: e

O Ltzawsze: B |
T .

bebé net

10 bk12-11_1.2 ©05/2013 MicroMade
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talacji kontrolera

9. Przyktad instalacji kontrolera

9. Przyklad ins
9.1 INSTALACJA Z INTERFEJSEM BIBI-F21

y

N

[

/]

WM

{
|

Kontroler
bibi-K12 ABG el Interfejs
i0é-K12
o i Giti-F21
[i—=|
1| RSA RSA =
=
|1 RSB RSB || RS232 =
1l RSG RSG =
11 ! o ! DI E
o ¢’ Pofaczenie przewodéw RSG
ABG = do masy ochronnej (tylko w jednym miejscu)
RS485
lzolacja |= — — — =
25kVRMS | — — — =
0uT3 /
Czujnik otwarcia Cz. otw. | +12v -
zewnetrznej obudowy «_A._M_HHH”__H N1 drzwi N\
i
T~ IN2 Caytnik W Ao Caytnik
T N5 Giti-R32 = _ Giti-R32
GND R1R i
R1T : GND
AN—— 141y R2R ) m
Zasilacz GND ——  GND R2T — zielon - Rygiel ! .
H L] oy L]
biaty um- —( E
ouT4 — 19y —Szerwony Praeisk +12V
hiocki rzycis!
ouT1 w3 b— S GND niebieski N GND
NG — .mﬂm E ekran
= .,n%lv
RIR|— S
ouT2 RIT — m =
RARI— | ©
RAT |—

*) Masa sygnatowa (GND) powinna by¢ potaczona z masa ochronna.
2) Cewka rygla powinna by¢ zbocznikowana dioda, a jego obwdd poprowadzony niezaleznie od pozostatych potaczen kontrolera.
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9. Przyktad instalacji kontrolera

bibi-K12

9.2 INSTALACJA Z INTERFEJSEM BIBI-F22

M__.ﬁﬂ___w UWAGA! We wszystkich kontrolerach fg ] Kontoer
we zworki (jumper) powinny by¢ zdjete. iti-K12 Interfejs
“ “ Gibi-F22
100 Q
11 'l
RSA Kabel A 11
LI uTP By
— _ 100 Q
11 _Im ALl
o B 11
> m L1
RS485
lzolacja = = — — =
25kVRMS | —— — -~
ouT3 /
Czujnik otwarcia Cz.otw. | +12v -
zewnetrznej obudowy «_M“_“:_Ao_pmw N1 drzwi N\
J A IN2 Czytnik m_,_=|r Czytnik
(itéi-R33 = (iti-R33
oND W Rk
RIT - GND -
[ ] L[]
12V +12y  R2R . ) . .
. . zielon:
Zasilacz GND GND R2T zielon: Rygiel |<|
biaty — biaty
km- —( czerwony
o— 0UT4 19y —SZerwony | ———— +12
° ouT1 : niebieski Przycisk miebieski -\
o—] IN3 S, GND — wyjscia —
NG 2 o E ekran —————
—— 2o
— =Ll
- R3R &2
0uT2 RIT M =2
R4R e
RAT

*) Masa sygnatowa (GND) powinna by¢ potaczona z masa ochronna.

©) Cewka rygla powinna byé zbocznikowana dioda, a jego obwdd poprowadzony niezaleznie od pozostatych potaczen kontrolera.
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